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1 Giris

Is bu dokiiman, AKDENIiZ EDAS ve DORUK TEKNOLOIJI firmas: arasinda
yapilan, “Elektrik Dagitim Hatlarinda Kus Carpilmalarindan Kaynakli Kesintilerin
Onlenmesine Yonelik Dogrusal Yayilimli, Tek Faz iletkeni Uzerinden Endiiktif
Beslemeli Sonik — Ultrasonik Kus Kovucu Sistemi Gelistirilmesi Ve Pilot
Uygulama Projesi” ArGe Hizmeti ile ilgili s6zlesme kapsaminda hazirlanmis olup,
s0z konusu projenin kapanis raporu olarak diizenlenmistir. Asagida projenin kisa
Ozeti, proje kapsaminda tasarimi ve gelistirilmesi yapilan kus kovucu sistemin

yapist ve proje ilerleyisi ve bitirilmesi ile ilgili bilgilere yer verilmistir.
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2 Proje Ozeti

Bilindigi gibi projenin ¢ikis temelinde, Akdeniz EDAS’m sebekesinde siklikla
karsilastig1r ve kuslarin havai hatlara temaslari nedeyle gortlen enerji kesintileri
yatmaktadir. Bu durumun Akdeniz EDAS sebekesinde diger EDAS’lara kiyasla
daha cok karsilagilmasinin nedeni Akdeniz EDAS’1n sorumlu oldugu bélgelerin,
kus go¢ yollar1 iizerinde bulunmasindan kaynaklanmaktaydi. Asagida Sekil 1°de

gocmen kuslarin rotalarini gosteren gorsel paylagilmistir.

GOCMEN KUS ROTALARI

u-npr 0 T
gisterilen ana gBg yollanm izliyor,

Sekil 1. Gogmen Kus Rotalari

Yukaridaki gorselden de anlasilacagi lizere Akdeniz Edas Bolgesi, kuslar agisindan
en cok tercih edilen bélgeler iizerinde bulunmaktadir (Ozellikle Manavgat ve Goller
Bolgesi -Burdur Golii, Egirdir Golii, Kovada Golii-). Bununla beraber bu bolgeler
kuslarin hem gog¢ giizargahi tizerinde olup hem de nesli tikenmekte olan kus

tirlerin yagam alanlarini olusturmaktadir.

Go¢ yollart lizerinde yer alan Akdeniz EDAS ta kuslarin havai hatlara temaslarinin

cok fazla yasanmasi ve bu temaslar ile olusan kesintiler yiiziinden tedarik stirekligi
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olduk¢a sekteye ugramaktadir. Akdeniz EDAS’dan alinan ariza verileri
incelendiginde son 1 yilda 495 adet kus carpilmasindan kaynakli kesinti meydana
gelmistir. Bu kesintilerin toplam siiresi 528 saat olup, bu kesintilerden toplam
1.054.599 kullanici etkilenmistir. Anlasilacag: tizere bu durumdan hem Akdeniz
EDAS’1t hem de misterilerini olumsuz etkilemektedir. Bununla beraber nesli
tilkenme tehlikesi altinda olan kuslarin havai hatlara temas: da kusglarin neslini

stirdiirebilmesi adina olumsuz bir durum da olusturmaktadir.

Bu nedenle, proje kapsaminda yerli liretim, etkinligi yiiksek, kurumu kolay ve 6mrii
uzun bir kus kovucu cihazin gelistirilmesi planlanmisti. Boylece, elektrik dagitim
hatlarinda meydana gelebilecek kus kaynakli olast kesintilerin azalmasi ve buna
bagli olarak da tedarik siirekliligi ile gii¢ kalitesinin iyilestirilmesi ve miisteri
memnuniyetinin arttirilmast  hedeflenmisti. Bu kapsamda gerekli literatir
arastirmasi yapilmis ve hali hazirda bulunan kus kovucu sistemlerden farkl olarak,
gelistirilecek cithazin sonik (duyulabilen) ve ultrasonik (duyulamayan) ses
yayabilecek bir yerli bir teknoloji diizenegine sahip olmasi kararlagtirilmstir. Yine,
dogrusal ses teknolojisinin cihaza entegrasyonu ile hem etki alaninin arttirilmasi
hem de c¢evreye verilecek ses kaynakli rahatsizliklarin Oniine gecilmesi
amaclanmisti. Cihazin beslenmesi iginse endiiktif besleme (tek faz iletkeni
Uzerindeki elektrik akiminin yaydigi manyetik alandan enerji elde edilmesi)

teknolojilerinin gelistirilmesi ve entegrasyonun yapilmasi planlanmisti.

Proje kapsaminda Oncelikle Ornek cihazlarin incelemesi ve testleri tamamlanmus,
ardindan elektrik dagitim sebekesi havai hatlarina tam uyumlu dogrusal yayilimli
sonik — ultrasonik kus kovucu sistemin gelistirilmesi ve Uretimi yapilmigtir. Son
olaraksa saha testleri ile beraber gelistirlen cihazlarin teslimatlart yapilip, proje
basarili bir sekilde yapilmistir. Bir sonraki baslikta gelistirilen cihazla gerekli
bilgiler paylasilmistir.
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3 Gelistirilen Dogrusal Yayilimh Sonik — Ultrasonik Kus Kovucu

Gelistirilen cihazin, enduktif beslemeli olmasi adina ilk olarak bir manyetik enerji
toplayacis1 devresi gelistirilmistir. Daha sonra dogrusal yayilim yapabilmesi adina
2 grup halinde c¢alisan ve 11 adet ultrasonic transduserden olusan bir devre
olusturulmustur. Bu iki devrenin entegrasyonunun tamamlanmasiyla da ilk

protoipler Uretilmistir. Asagida Sekil 2’de ilk protoiplerin gorseli sunulmustur.

Sekil 2. Gelistirilen Cihazin Onden Goriiniimii
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Ilk protoipler gelistirildikten sonra, gerekli saha testleri yapilmis ve revize
islemlerine baglanmistir. Buradaki revizeler sayesinde cihazin kullanilabilirliginin
ve uyumlulugunun farkl tiirdeki havai hat ve direkleri i¢in arttirilmasi ile etkin
menzilinin 10 metreden 15 metreye ¢ikarilmasi saglanmistir. Bu hususta gelistirilen
kus kovucu cihazinin gerek dig yapisi gerekse kullanilan ultrasonic transduser
yapisi ve sayist (11°den-30’a ¢ikarilmistir) degistirilmistir. Artan transduser sayisi
ile son hali verilen kus kovucu sistemin dogrusalligi da arttirilmistir. Tiim bunlara
ek olarak cihaz {izerine solar panel baglantis1 yapilip zaten diisiik olan cihaz glg
tiketimi daha da minimize edilmistir. Gelistirlen kus kovucu sistemin dogrusal
yayilimli ses yapisini gosteren temel blok diyagrami asagida Sekil 3’te, son hali
verilen kus kovucu cihazi gorseli ise Sekil 4 verilmistir. Gelistirilen cihazin temel

ozellikleri de asagida Tablo 1°de verilmistir.
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Ultrasonik Transduser Devresi

Sekil 3. Dogrusal Yayilimh Ses Sistemi Devresi
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Sekil 4. Dogrusal Yayihmh, Tek Faz iletkeni Uzerinden Endiiktif Beslemeli Sonik —
Ultrasonik Kus Kovucu Sistemi Gorseli
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Tablo 1. Gelistirilen Cihazin Temel Ozellikleri

Cihaz Tasarim Versiyonu 5b

Cihaz Yayin Sekli Sonik Sinyal Modiilerli Ultrasonik Yayin
Yayn Periyodu 1-5 Dakika

Yayin Capi 1M

Yaymn Uzakhg: 15M

Cihaz Calisma Modu Otomatik Calisma Ve Sarj

ik Sarj Siiresi 15-45 Dakika

Entegrasyon Sekli OG —AG lletken Uzerine Mekanik Montaj
Dis Ortam Sartlarina Dayamkhhk | Ip55

Cihaz Beslemesi Tek Yonlii Elektromanyetik Indiiksiyon
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4 Sonug

Yapilan tiim ¢alismalar sonucunca dogrusal yayiliml ve tek faz iletkeni tizerinden
enduktif olarak beslenen yerli sonik — ultrasonik kus kovucu sistemi tasarimi ve
tiretimi beklenildigi gibi basarili bir sekilde tamamlanmistir. Tamamlanan proje ile

elde edilen ve edilecek kazanimlar ise asagida maddeler halinde verilmistir.

Cihazimn uygun yerlere kurulumu ve kullanimu ile;

Kus carpilma vakalarinin azaltilmasi,

e Tedarik stirekliligi ve ticari kalitenin iyilestirilmesi,

e Miisterilere verilen hizmetin siirdiiriilebilirliginin iyilestirilmesi,
e Miisteri memnuniyetinin arttirilmasi

e Cihazin ekonomik agidanda uygun olmasi ve kus g¢arpmasi kaynakli

arizalari azaltmasi nedneiyle yatirim gereksiniminlerin azalmasi,
e Ekolojik hayata destek olup, canli hayatlarinin korunmasinin saglanmas,

e Elektrik dagitim sirketinin ¢evreye duyarlihigmin ve bdylece de toplum

goziindeki sayginliklarinin arttirilmasi saglanmis ya da saglanacaktir.
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